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Objetivos

Este trabalho pretendeu desenvolver um pequeno sistema PET com capacidade de
determinacao de profundidade de interacdo (DOI), importante para uma melhoria da
resolucao espacial. O sistema combina células de cintiladores e fotodetetores com
um novo método de determinacao da DOI, e baseia-se em guias de luz (fibras oticas)
com fotomultiplicadores de Silicio (SiPM). Nas tarefas atribuidas ao Instituto de
Biofisica e Engenharia Biomédica os objetivos foram obter imagens de alta qualidade,
Uteis para investigacao imagioldgica com pequenos animais. Estas imagens deviam
apresentar uma resolucao especial de acordo com o estado da arte atual.

Atividades
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O sistema de aquisicao foi modelado através de uma matriz de sistema e foram
implementados diversos algoritmos de reconstrucdo de imagem (2D e 3D). Foram
implementadas as necessarias corregdes de efeitos fisicos. Foi definido um formato
de organizacao de dados pds-aquisi¢ao. Foi desenvolvido um software de
visualizacao e analise de imagem e ferramentas de simulagao Monte Carlo para
validacdo dos algoritmos de reconstrugao

Resultados Esperados / Atingidos

Esperava-se no final das tarefas ter algoritmos de reconstru¢ao de imagem que
permitissem obter imagens com qualidade suficiente para serem usadas em estudos
de imagiologia pré-clinica com pequenos animais. Pretendia-se também fornecer aos
restantes parceiros do projeto uma ferramenta de analise e processamento de
imagem passivel de ser integrada no software de operacao do equipamento. Por
ultimo, pretendia-se ter uma ferramenta de simulacao por Monte Carlo para estudos
futuros de novas configuracdes do sistema e de novos algoritmos de reconstrucao de
imagem. Todos os objetivos foram atingidos.



